TROISIEME SEANCE

Troisieme séance (30 novembre 1934)

M. von LANGENDORFF, Président, ouvre la séance a 14 heures. Il propose
) de borner les communications aux points essentiels et d’omettre, en parti-
JULIA- : S : : : :
culier, toutes les descriptions et formules relatives aux appareils exposes.
Sur la proposition de M. Hagrry, la Commission décide en outre de
limiter & cinq minutes le lemps d’exposilion de chaque orateur.

On passe a la présentation des communications relatives aux instru-
ments de restitution pour la cartographie.

M. (CassiNIs présente un nouvel appareil restituteur universel

LE PHOTOSTEREOGRAPHE NISTRI

« Le Photostéréographe, coneu el construit derniérement par M. NISTRI.
est un appareil photogrammétrique qui appartient a la classe des resti-
tuteurs automatiques universels.

La conception de cet appareil se rattache en partie aux idées de L. PoRRO
et en partie a celles de DEVILLE et de PULFRICH; mais il les réalise d'une
facon tout a fait originale et avec des modifications subslantielles qli
apparaitront dans la description schématique faisant 'objet de cette com-
munication.

Le bras horizontal G paralléle a 'axe X qui possede les (rois mouvements
orthogonaux suivant les axes de coodonnées de repere X, Y. 7. porietles
deux index Ma M1 a travers des systémes qui permettent I'enregistrement
de la base a laide de ses composantes suivant les trois axes mémes. A
remarquer, a ce propos, que la composante suivant I'axe X peut gtre enre-
gistrée moitié pour chaque trait, soit intérieurement, soit extérieurement.

[enregistrement de la base, exéculé sur les trails par les trois compo-
sanles, représente une premiere différence avec le stéréoplanigraphe, dans
lequel I'enregistrement se fait en partie sur les chambres et en partie sur
les traits.

Devant 1'objectif de chaque chambre de projection a, b, se trouve un
miroir plan demi-transparent Sa, Sb, incliné de 45° sur l'axe de la chambre
el solidaire avec elle, lequel détermine la formation, du coté de I'index, d'une
image virtuelle de la chambre, el par conséquent d'un nceud antérieur
virtuel N de son objectif.

Ce point coincide avee le centre du cardan, auquel est appliquée la
(ringle métallique qui le réunit au trait correspondant, tringle qui porte
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un systeme téléobjectif pancratique auxiliaire P, destiné & maintenir
toujours claire, en la projetant a 'infini, I'image de 'index.

Etant donné que le photogramme est situé dans la chambre en corres-
pondance du plan du foyer de I'objectif de projection (identique a celui
utilisé pour la prise), a travers le miroir demi-transparent sont visibles,
superposes et tous les deux projetés a l'infini, soit I'index, soit la photo-
graphie, celte derniére en image virtuelle formée par le miroir méme.
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Chaque chambre est dotée de trois mouvements de rotation : le premier
autour de son propre axe optique, et les deux autres autour des droites
menées par N parallelement aux axes v el z. L'ensemble des deux chambres
avec leurs miroirs respectifs peut ensuite tourner autour de la droite qui
réunit les deux points M, N.

(es mouvements permettent, a la maniere habituelle, de remettre A
I'étal primitif 'orientation externe des chambres, lesquelles restent ensuile
immobiles pendant la restitution.

Un petit miroir s, porté par 'anneau R solidaire de la tringle qui main
tient l'alignement entre I'index, le systéme pancratique et le point N,
recueille les faisceaux de rayons paralléles qui proviennent de I'index et
des différents points du photogramme et les transmet au systéme optique,
mode d’observation analogue & ceux des autres instruments de la méme
classe, mais plus simple.
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intenir Le systtme d'observation comprend l'objectif O , la lentille collectrice

0,, la lunette collectrice C, le prisme Amict A (dont les rotations automa-
Corres- tiques compensent les effets dus aux rotations du miroir s autour du
L celui point N), P'oculaire O_. Il permet d’effectuer trois rectifications, toujours
isibles, a portée de la main de 'opérateur : rectification de I'orientation réciproque
photo- des images (prismes A), de la hauteur réciproque (prismes F), et de la
e convergence (déflecteurs D).

Les deux systemes optiques égaux accouplés permettent 1'observation
stéréoscopique de I'index et de 'image de I'objet. Les mouvements du trait
s'effectuent en agissant sur les petits volants X, Y, Z. Deux quelconques
d'entre eux, a travers la boite des engrenages K, sont ensuite reportés 4
I’'échelle voulue au crayon traceur sur la table T, sous le contrdle direct de
I'opérateur, et peuvent aussi étre simullanément {ransférés, a la méme
échelle ou a une échelle différente, & un autre crayon traceur sur une
deuxieme table surveillée par un aide. Les amplitudes et les limites des
différents mouvements et du champ d’utilisation sont du méme ordre que
celles que I'on rencontre dans le stéréoplanigraphe.

La description schématique qui précede permet d’évaluer les avantages
constructifs ci-dessus mentionnés.

Pourtant il est clair que les systéemes optliques auxiliaires P, n’ayant
plus la fonction de recueillir et de projeter les images des photogrammes
avec la finesse nécessaire et sous les conditions demandées pour une bonne
fusion stéréoscopique, ne nécessitent pas de trop grands soins constructifs
ni des qualités opliques transcendantes, car leur seul but est celui de créer
une image virtuelle de I'index dans la direction voulue.

Etant donné que l'index a une dimension réelle plutot importante, il

‘emier n'est pas nécessaire que soient rigoureusement respectées les conditions
roites requises pour une exacte identité d’échelle entre les deux index projetés,
mbres car une éventuelle petite ditférence ne compromettrait pas la fusion stéréo-
te qui scopique dans l'observation binoculaire des photogrammes, mais elle

aurait seulement un effetl presque nul sur la clarté de I'index stéréoscopique.
ttre A Pour celte raison, méme le systéme mécanique apte a obtenir la mise
nsuite au point automatique ne demande pas une excessive finesse de construction.

Enfin, étant donné que les positions du cardan et du systeme optique
main auxiliaire se rapportent a la chambre virtuelle, la construction de ces

nt N. organes opliques et mécaniques n’est pas liée a des difficultés spéciales

lex et dues a la présence d’autres encombrements dans le méme espace.
tique, It comme les rayons optiques de 'index, comme ceux du photogramme,
méme proviennent de I'infini, il n’est méme pas nécessaire d’assurer la coinci-

dence absolue du neeud d’émergence de la chambre virtuelle avee le centre
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du cardan, la coincidence du point principal du systéme auxiliaire avec le
centre du cardan étant, dans tous les cas, suffisante.

Comme l'observation binoculaire s’effectue entre les deux chambres
virtuelles fixes, tout d’abord disposées en position relative qui répete la
situation angulaire de prise, et comme le systéme d’observation reporte
virtuellement les jeux dans les deux cenlres de projection, il en résulte que
Peffective collimalion stéréoscopique s’exerce naturellement dans les plans
nucléaires, en se servant de toul 'angle parallaclique el en obtenant ainsi
Ieffetl stéréoscopique maximum.

Le photostéréographe donne une nouvelle preuve de 'adresse et de la
science de son auteur et constructeur auquel sont dus, comme on sait,
les Photocartographes qui emploient la méthode de la double projec-
tion (directe) sus-mentionnée et qui ont tellement contribué et contribuent
encore a la réalisation de levers lopographiques a 'aide de la photogram-
meétrie aérienne.

Le Photocartographe normal, jusqu’ici employé principalement pour
des travaux aux grandes échelles (du 1/500 au 1/5.000) peut certes servir
utilement aussi pour Iéchelle du 1/10.000 et pourra étre employé avec
avantage pour des levers aux échelles du 1/20.000 au 1/50.000, avec utili-
sation de pholographies prises a une grande altitude.

Le Photocartographe multiple, introduit cette année, se préte parti-
culierement a des travaux aux échelles {res petites entre 1/100.000 et
1/250.000, c¢’est-a-dire aux levers coloniaux.

Ceci posé il est naturel de se demander quel pourra élre 'emploi du
Photostéréographe et de quelle facon ce nouvel appareil s’encadrera parmi
les photocartographes, ses prédécesseurs désormais éprouvés par une expé-
rience plus que décennale.

A ce propos j'observerai seulement que l'universalité du Photostéréo-
graphe permettra son emploi dans tous les cas ou les photocartographes
(qui ne sont pas universels en théorie) font défaut, cas qui, toulefois, ne
sont pas fréquents et se réduisent, en somme, a quelques travaux topogra-
phiques effectués avec les méthodes photogrammeétriques terrestres et a
certaines applications particulieres de la photogrammeétrie, car les levers
topographiques a l'aide de photographies aériennes inclinées, au moins
pour les grandes échelles, peuvent désormais élre considérés comme entie-
rement abandonnés.

Mais méme sur l'extension du champ d’emploi, comme sur 'effective
précision qui peul étre obtenue, il est prématuré de se prononcer dés main-
tenant. Je me réserve par conséquent d’en reparler le moment venu. »
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